DERS TANIMLAMA FORMU

Dersin Kodu ve Adi

EET-220/ENDUSTRIYEL ROBOTLAR

Dersin Yariyih

5

Dersin Katalog Tanim (i¢erigi)

ENDUSTRIYEL ROBOTLAR

Temel Ders Kitabi

Yardimei Ders Kitaplar:

Dersin Kredisi (AKTS)

Dersin On kosullari

(Ders devam zorunluluklari, bu maddede belirtilmelidir.)

Bu dersin 6nkosulu yada es kosulu bulunmamaktadir.

Dersin Tiirii

Zorunlu Ders

Dersin Ogretim Dili

Tiirkce

Dersin Amaci ve Hedefi

Robotun hareketini kontrol etmek ve similasyon yapmak

Dersin Ogrenim Ciktilart

Robotun hareketini kontrol etmek ve similasyon yapmak

Dersin Verilis Bigimi

Bu ders sadece yiiz yiize egitim seklinde yiiriitiilmektedir.

Dersin Haftalik Dagilim

Robotlar

Robot Bilesenleri

Robot Bilesenleri
Programlama Komutlari
Programlama Komutlari
Robot ve Yazilim Iletigimi
Robot ve Yazilim iletisimi

3 Boyutlu Benzetim Yazilimi
3 Boyutlu Benzetim Yazilimi
Robot Kolu Yapisi

Ogretme Kutusu

Orijin Verilerinin Kaydedilmesi

REBOONO O A LN R

Ogretim Faaliyetleri
(Burada belirtilen faaliyetler i¢in harcanan zaman krediyi
belirleyecektir. Dikkatli doldurulmas: gerekmektedir.)

Haftalik teorik ders saati:2

Haftalik uygulamal: ders saati:1
Internetten tarama, kiitiiphane ¢aligmast:2
Materyal tasarlama uygulama:2

Sayist Toplam
Katkis
(%)
Ara smav 1 50
Degerlendirme Olgiitleri Odev
Uygulama
Projeler
Pratik
KisaSmav
- 50
Yill¢iBasartyaOrani(%)
FinalinBasariyaOrani(%) 50
DevamDurumu
Etkinlik Toplam Siire Dénem Sonu Toplam Is Yiikii
Hafta (Haftahk
Sayisi Saat)
Haftalik teorik ders saati 12 2 24
Haftalik uygulamali ders saati 12 1 12
Okuma Faaliyetleri
internetten tarama, kiitiiphane 12 2 24
o & o caligmast
Dersin Is Yiikii Materyal tasarlama, uygulama 12 2 24
Rapor hazirlama
Sunu hazirlama
Sunum
Ara smav ve ara sinava hazirlik
Final smavi ve final smavina
hazirlik
Diger
Toplam is yiikii 84
Toplam is yiikii/ 25 336
Dersin AKTS Kredisi 3
Program
No 1 2 3
Ciktilart
1 Elektronik teknikerligi galisma alanlarinda, bilimsel degerleri ve meslek ahlakini
567 éniinde bulundurarak hizmet ve iiriin iiretebilme
P is giivenligi ve 1k da bilgi sahibi olma ve uygulamalarimni| M
gergeklestirebilme.
o o 3 [Elektronik devre bilesenlerinin temel islevlerini ve bunlarin tek tek veya birlikte]
Ders Ciktilar ile Program Ciktilar1 Arasindaki Katki Ja elde cdilebilen devre davramislarini tantyabilme.
Diizeyi 4 Elektronik devre bilesenlerinin fiziksel dayanim smirlarini tamima ve galisma] X
kosullarimi bunlara gre belirleme.
5 Edinilen kuramsal ve deneysel bilgileri, karsilasilan olasi sorunlarda neden sonug] X
iliskisi icinde oziim iiretebilme.
6 Secilmis bilgisayar destekli tasarim programlarini, benzetim ve baski devre] X
lolusturma amagh olarak temel diizeyde kullanabilme
7 Bagimsiz galismada karar bilme, meslek igi ve disi kisilerle yapilan takim| X
lcal da inisiyatif alabilme ve uyum saglayabilme.
3 Kelime islem, hesap tablosu, sunum, e-posta ve Internet taramasi gibi giincell
lbilgi serekliliklerini mesleki alanda iyi diizeyde i
9 Elcktronik devre ve sistemlerde, gerekli olgme cihaz ve yontemlerini belirleyip]
bunlari kullanarak isaret izleme ve olgme teknikleri yardimiyla hata ve arizal
lbelirleyebilme, gerekli donanim saglandiginda bunlari giderebilme.
10 Elcktronik devre ve sistemlerde denetim tabanli islevlerin tasarmi ve kontrolil
lhakkinda temel bilgileri kullanarak ¢oziim tiretebilme.
Dersi Verecek Ogretim Eleman(lar)i ve Iletisim 1. Ogr.Gér.Serdar DERICI, sderici@gazi.edu.tr,
R = 2. Ogr.Gor.Naki GULER, gulern@gazi.edu.tr
Bilgileri 3.




